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1. a) L’esquema de les forces en cada punt és
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b) En el primer cas la segona llei de Newton s’escriu
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Després de posar uns eixos orientats d’acord amb el pes mg, veiem
que la component vertical de la tensié equilibra al pes i la component
horitzontal proporciona ’acceleracié centripeta,
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Dividint les equacions
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on podem fer servir que R = L sin « de forma que tindrem

v =4/ Lgsinatan

que no depen de la massa del pendol.
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3. Demanant que 'acceleracié centripeta sigui igual a la de la gravetat
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passant la velocitat angular al SI
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Com es veu, fabricar i posar en orbita una nau d’aquestes dimensions
constitueix un repte tecnologic important.
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4. Ja sabem que el valor maxim de la tensié es donara al punt més baix,
podem representar la situacié com

myg

d’on la segona llei de Newton s’escriu com
T —mg = mw’L

llavors és immediat calcular la velocitat angular maxima

[T—mg  [150—1-9,8
W = W = T = 11,84T6Ld/8

5. Tot el desenvolupament i el diagrama esta fet a teoria, el resultat
numeric amb les dades d’aquest enunciat sera

sin v — 4 cos & sin 30° — 0, 2 cos 30°
! \/ gcosa + psin o \/ cos 30° + 0, 2 sin 30° m/s
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